Plataformas para Sistemas Empotrados

y @
11 Robotica!!!
Un sistema empotrado (o robot) es un
dispositivo disenado para realizar un conjunto

de tareas muy concretas pero de manera muy
eficiente (lo opuesto a un ordenador).

Teoria y practicas:
Fernando Lopez

C-219
fl.lopez@uam.es
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¢ Cuantos dispositivos empotrados has usado hoy? lc& ! v v

Despertador, microondas, nevera, ascensor, coche, router,
expendedora de bebidas, gps, proyector y mas.

El nidmero de dispositivos empotrados es entre 50 y 100 veces
mayor que el de ordenadores.

Temario:

« WProcesadores, pControladores y periféricos en sistemas
empotrados.

« Actuadores: Motores, valvulas neumaticas, visualizacion.
« Sensores: Posicion, temperatura, presion, humedad, etc.

« Control digital.

« Comunicaciones.


http://youtu.be/zpwANN22lNY
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Evaluacion: _ C!'
* 50% teoria + 50% practicas il
« Teoria:
— 3 parciales

— Trabajos individuales

— Trabajos en grupo
 Practicas

— Practica de introduccion y tutorial

— Practicas de actuadores y sensores

— Proyecto (aprovechando lo anterior)




Plataformas para Sistemas I.Errﬁ)trados

JJ; O £ o
, 5 . b_OtICQ ey
Mas informacion sobre la asignatura: ®e,

— Presentacion extendida.
— Videos de la asignatura (YouTube).
— Opiniones de vuestros companeros.

— Profesor de la asignatura:

 Fernando Lopez
 Despacho: C-219
o fl.lopez@uam.es



http://prezi.com/yi_emjvmjedh/plataformas-para-sistemas-empotrados-robotica/?auth_key=cdb67f5f7471d75a71906cf270c60a2778942fac&kw=view-yi_emjvmjedh&rc=ref-12340290
https://www.youtube.com/playlist?list=PL69K9bVBQeP9Dzlhyoxozoqu6zRoMeXRp
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