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¿De qué va la asignatura?

La asignatura está orientada a lo que los

ingenieros informáticos deben saber para

trabajar en robótica.



Diferentes plataformas de desarrollo



1. Tipo de licencia 
2. Instalación
3. Sistema Operativo
4. Lenguaje de 

programación
5. Simplificación del 

proceso de desarrollo
6. ...



https://www.ros.org/blog/getting-started/#

https://www.ros.org/blog/getting-started/


Empresas que utilizan ROS:

https://github.com/vmayoral/ros-robotics-companies#active-coanies

https://github.com/vmayoral/ros-robotics-companies#active-coanies
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